TP 1
DISPOSITIF DE SURVEILLANCE DE PHARES

A. OBJECTIFS

O5 -Utiliser un modeéle de comportement pour prédire un fonctionnement
06 -Communiquer une idée, un principe ou une solution technique

- Etablir le logigramme réalisant FP1 selon le fonctionnement décrit.
Prérequis Notion de table de verité, logigramme et d’algorigramme
Utilisation des logiciels ISIS et Flowcode

Ressource Logiciels Isis, Flowcode
Fiches Nathan : traitement combinatoire de l'information

B. PRESENTATION

Il est fréquent qu'un automobiliste, ayant quitté son véhicule sans avoir éteint ses feux, le retrouve
le lendemain hors d'usage (la batterie s'étant déchargée). Pour éviter ce genre de situation, il peut
s'avérer utile d'utiliser un dispositif signalant I'oubli au conducteur distrait.

l. ANALYSE FONCTIONNELLE

1. FONCTION D'USAGE

Ce dispositif doit indiquer, par un signal sonore, que les phares sont restés allumés

2. SCHEMA FONCTIONNEL DE 1ER DEGRE

C

Informations P ELABORATION s TRADUCHC.L\_ Information
relatives a — DETLA ELECTRIQUE sonore :
I'état du véhicule L COMMANDE ACOUSTIQUE

> FP1 FP2

3. FONCTIONNEMENT

L'automobiliste, lorsqu'il a coupé le contact et s'appréte a quitter sa voiture, doit étre averti par un
signal sonore qu'il a oublié d'éteindre ses phares. Il doit pouvoir laisser délibérément ses phares
allumées (en cas de stationnement de courte durée avec mauvaise visibilité par exemple) : le
signal sonore doit s'interrompre lorsque I'automobiliste a quitté sa voiture.

Trois variables d'entrée sont donc nécessaires :

- Phares (1) : allumés = 1, éteints = 0.
- Contact (c) : mis = 1, coupé = 0.
- Portiere (p) : ouverte = 1, fermée = 0.

nak'sonore sera active quand S = 1 et inactivé quand S = 0.
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E. TRAVAIL DEMANDE

Recherche d’un logigramme

1- Etablir la table de vérité du dispositif de commande.

2- Déterminer I'équation de S.

3- Etablir le logigramme de S a l'aide d’opérateurs CMOS a 2 entrées de votre choix ( série 4xxx).

4- Simuler votre solution sous ISIS pour valider son fonctionnement.

Systéme  Aide

B aEmEeaQBE~B @
age d'accueil | isie de schéma i

2 -

ROTEUS DESIGN SUITE 8.3

Lancement

Ouvrir projet  Mouveau projet Import anciens projets ~ Quvrir exemple

Saisie de schéma
Circuit imprimé
Simulation

Guide de migration

Projets récents

—

Nouveautés

: Aide accueil C'est |a derniére release de Proteus Design Suite
: Saisie de schéma . L L,
C R /%, Votre souscription aux mises a jour est terminée (USC). | Renouvellement USC
+ Circuit imprimé
+ Simulation

@ Logiciel a jour. Derniére vérification il y a 0 jours. Contréle manuel de mise & jour.

New in Version 8.3

STERARES Sunnnrt | Cirenit Raea | Trark Fritinn | Indatac |

Cliquer sur saisie de schéma.

Les portes logiques sont dans la bibliotheque CMOS 4000 série.
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> UNTITLED - Proteus 8 Professional - Saisie de schéma

Fichier Editer Affichage Outils Projet Graphes Débogage EBibliothéque Gabarit Systéme Aide
DCEH  AEEEGER~E @ # | HRAEGQ D |FRER | ZHEEE R
fa} Pagedaccusil x - [BE Saisie de schéma x
e
R e
Mats clés: B ésultats (236]:
Composant Bibliothéque  Description
o
;m‘f les mats ‘df”“q“:,sl_ - g 4000 CMOS Dudl FInput NOR: Gate And Inverter
FUs compasants modslsss ! 4000.1EC oMOS Dual 3Hnput HOR Gate And Inverter
@ DEVICES Categorie: 4001 CMas Quad 2nput NOF, Gate
[T outes catégaries) | | 4001.0M CMO5 Quad 2-lnput NOR Gate
£naglCs 4001 EC CMOS Quad Zlnput NOR Gate
apacitors
= CHOS 4002 CMOS Dual 4-Input MOR Gate
G\ Connectors 4002 Dk Ccros Dual 4-Input MOR; Gate
P bata Canverters. 4002 EC CMOS Dual 4Input NOR Gate
T Digend 4006 MO 18-Stage Static Shift Register
= ECL 10000 Series 4006.|EC CMOS 18-5tage Static Shift Register
@ IEIsclr::mEchamcal 007 CHOS Dual Complementary Pair And Inverter
nductors
Laplacs Primitives CMOS 4-Bit Binary Full Adder With Fast Carry
&1 Mechanics 400 crMos 4-Bit Binary Full Adder With Fast Carry
=) Memary ICs 4009 CMOS He Inverter \With Level Shifted Dutputs
y Mistopracessor |Le 4009 DM oMOS Hex Inverter With Level Shifted Dutputs
Modelling Primitives 4010 CHOS Hex Monelnverting Buffer With Level Shifted Dutputs
Q perational J‘A_F"IZ'HHETS 4010.0M Hex Mon-nverting Buffer \With Level Shifted Dutputs
' toslectionics 40102 8-Bit [2-Digit] Spnchronous Decade Down Counter
; PLIN & FPGAs 40103 B-Bit Synchronous Binary Down Counter
i 40104 CMOS 4-Bit Tristate Bidirectional Universal Shift Register
m 40105 CMOS Exd Tristate Asynchronous FIFD With Reset
A 40106 cros rwverting Schmitt-Trigger
= | | 4010B.DKM Ccros rting 5 chmitt-Trigger
Thermionic A0106.EC
_*_ Trangducers
Transistars
TTL 74 sefies
c TTL 745L5 series
O TTL 7443 seties Counter/Latch/Digplay Driver
1 Sous-catégarie: Cual 4-lnput NAND Gate
o cros Dual 4-lnput NAND Gate
CMOS Dual 4-Input NAND Gab
Aad Bulfers & Drivers ual Hinpd e
t Comparators CMOS Dual D-Type Flip-Flop
Counters crMos Dwal D-Type Flip-Flop
Decoders cros 8-Bit Static Shift Register With SynchronolgParallel Enable Input
EI?;EFD?SS& Latches CMOSs 8-Bit Static Shift Register With Synchronous llel Enable Input
Frequency Dividers & Timers ne CMOS Dwal 4-Bit Serial-ln/Parallel-Out Shift Register
Gates & Inverters CMOS Dual 4-Bit Seriakn/ParallelOut Shift Register
Herncey CMOS Quad Bilateral Switch
isc. Logic N
CHWOS Guad Bilateral Switch
Eabricant CHMOS 4-Bit Synchronous Decade Counter: Asynchronaus Reset
|T L CMOS 4-Bit Synchronous Decade Counter; Asynchronous B eset
Lﬁg;ilﬁlp 40161 cros 4-Bit Synchronous Binary Counter; Asynchronous Reset
Texas Instiume 40ME1IEC CHMOS 4-Bit Synchronous Binary Counter: Asynchronous Reset
4062 CMOS 4-Bit Synchronous Decade Counter; Sunchronous Reset
401B6Z.IEC as 4-Bit Synchronous Decade Counter; Synchronous R eset
b |} “ "] [ i ] Mezzages Rook sheet 1

Cliquer sur mgde composant puis cliquez sur P puis choisir vos portes logique dans CMOS 4000
série, 4xxx.iec (norme européenne).

Trois générateurs logiques LOGICSTATE en entrée Phares (1) , contact (c), portiére (p) .

Fichier Editer Affichage Outils Projet Graphes Débogage Bibliothéque Gabarit Systeme  Aide

DEEY AEEAFBE-E @ + | RQEQ D | R | T EEE | R

fa) Page discousil x [EB Saisie de schéma x

X BB Prendre des composa
Mots clés Résultats (1] fperu LOGICSTATE
4 LOGICSTATE| Composant  Bibliothéque  Description Digital Primitive [RTDS TATE]

[ 2

: Toustes mats dentiques? ) || npieorare ACTVE  Logic State Souce (Latched Acton]
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@ oevices Catégore:
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=
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er e composant buzzer pour simuler 1’alarme.
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Simuler votre solution sous ISIS pour valider son fonctionnement.

5- Etablir le logigramme de S a 1’aide de porte logique Non-ET.
Simuler votre solution sous ISIS pour valider son fonctionnement.
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Recherche d’un algorigramme

Nous reprenons le probléme mais ici nous utilisons un microcontrdleur pour le résoudre. Voir les
affectations des capteurs délivrant les bits I,c, p et S sur la page suivante. Nous utiliserons la
simulation sous Flowcode pour le tester et exploitons sa notice si nécessaire.

1- Lancer le logiciel Flowcode .
2- Créer un nouveau Algorigramme..

— Algorigrammes :
¢ Créer Nouvel Algorigramme FlowCode...
€ Quvrir Algorigramme FlowCode Existart :

Autres fichiers...

3- Choisir la cible 16F887

& Flowcode - [Principal]
Choisir Puce-cible % ficne pnedu NA Macro faécue Puce Fenewe de
3 o o & T - s [= ¢ ih

]
4%

p— © et - [ vt - 8 comms - () wetess - @8 romens < A oo < L e -
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4-  Afficher le panneau flowcode

O rowoouss - (e

$—Fichier Editer [Afficher | Panneau VNet Macro  Exécuter

= v Boite Outils Commandes L >

Boite Outils Cormposants

uts -
Panneau

Panel Properties

Puce

Variables

-
T
4
2,
T
| |a]|a|a] =

Pile Appels

C Entrées Analogiques

Zoom 3

v Barre Qutils
v Barre Etat

Options Projet...

Options Globales...

TDe® 348
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5- Affectation des entrées sorties. 16F 57T

'4

peLRvERTHY o1 wh mevezD
Ravano Oz mh RESPEC
- Phares (|) : RBO RATANT O3 3O RBES
RAMANZVREF- Cl4 wh Red
RAMAMVREF+ CJ5 #®N REGPEM
- Contact (c) : RB1 RALTOCK 6 B=p ==
- N RE1
. reamDaNs g Psh reonT
- Portiére (p) : RB2 RELWRANE o zp voo
REZCEANT O]10 3p vss
- Le signal sonore S : RB3 s WP RoesE
ves 42 201 ROGFERE
OSCICLEIN 43 281 ROSEERS
OSCHCLKOUT o[+ 771 ROLRERL
RCATICSOTICK O[15 2% RCTRNDT
RCATiOSICCR? O16 31 RCETHCK
rezccet Oir 2uh mecs
rC3 18 z=h Ace
ROAPSPO O] 18 2 ROEses
ROPSA O]20 211 ROo2EEE?

6- Simuler sur le panneau de contréle de flowcode les entrées et sortie.

Afficher Panneau YMNet Macro Exécuter Puce F

& By S % »

' Common - ”Dutputs - ﬂ Com

oag
282 KeyPad
[0+

Hﬁﬁﬁ SWITCHbank
oFF

7- Puis connecter les switchs au pic 16F877.

P e —

Nom des Broches | Port ‘ Bit |
¥ Interrupteur PORT B

Propriétés Etendues L Ll

Connexions Connecterau ©  Port - (18900 «| Bit:|o -

Code Utilisateur e e Biat

. s [ - La broche Intemupteur est comectement connectée
.......... Supprimer

Propriétés

7| Touche Clavier
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8- Pour le signal sonore on le simulera avec une Led.

uts - ﬁOutputs - ﬂ Camms

£ LEDarray

;.o
FE copispray
EEE 1ed7segs

9- Vous devez avoir ceci.

10- Début de I’algorithme.

Tester les Entrées et les stocker dans une variables (ici PHARE).

g—Fichir:r diter Afficher Panneau WYMNet Macro Exécuter Puce Fenétre Aide

B & & o oo & 2w

bjects - ‘ Commaon - ﬁlnputs - $0utputs - H Comms - (((I)D)Wireless - nPeripheral - c{!h‘lechatroni
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Nom Affiché : |PHARE

Variable : |aflzl=

Part : [PORT B =l

Entrée depuis :

* Bit Unigus : |0 -
" Port Comple

E
[ S | i ) | )

2] o]

GO0 De®s0ell
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Nom Variable | Type Variable | Ajouter Variable... |
ALARME QOCTET
PHARE OCTET Supprimer Variable... |
CONTACT OCTET

PORTIERE QOCTET Renommer ‘u’ariable_._l
Taille Tableau... |

Ltilizer Variable

2| Copier | Femmer |

11- Utiliser I’algorithme calcul pour insérer 1’équation de S : alarme.

Variables... Fonctions...

BEBNTODe® S

_-;-I

18

Equation a insérer.

12- Afficher le résultat de la variable de sortie Alarme.
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mi

A7 4 / Prindipal Sartie
o7
[‘Er_ ﬂ;’ Sortie !

¢ Insérer une sortie e
| ——

— (= - (AL
‘ ‘ﬁlobjects - ‘ Co

13- Simuler le résultat .

Fermndstre

b -

o1

ot s - —— Execwuaiber (FSh

CrErmarrasr la sirmuulaticormn ods
INalgorigrarrm rr =

Fras—e=
| - —

Valider le fonctionnement du systeme.

14- Utiliser I’algorithme boucle pour un fonctionnement continu.

/mmmm
B1 -»
CONTACT

C‘_\] Boucle iE

Insérer une boucle

Calcul

SLARME =C..

0

" Al ARME

---r Baninla

15- Nous allons simuler les phares par une sortie LED connecté a RB4.
Réaliser la simulation complete.
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